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Wskazéwki bezpieczenstwa

Nalezy przeczyta¢ i zastosowaé
wszystkie instrukcje i wskazowki.
PROSIMY ZACHOWAC |
STARANNIE PRZECHOWYWAC
NINIEJSZE WSKAZOWKI.

» Napraw urzadzenia pomiarowego powinien
dokonywaé jedynie wykwalifikowany perso-
nel, przy uzyciu oryginalnych czesci zamien-
nych. Tylko w ten sposdéb mozna zapewni¢
bezpieczng eksploatacje przyrzadu.

» Nie nalezy stosowac tego urzadzenia pomia-
rowego w otoczeniu zagrozonym wybu-
chem, w ktérym znajduja sie tatwopalne
ciecze, gazy lub pyty. W urzagdzeniu pomiaro-
wym moze dojs¢ do utworzenia iskier, ktore
mogg spowodowac zapton pytéw lub oparow.

Opis funkcjonowania

Uzycie zgodne z przeznaczeniem

Urzadzenie pomiarowe przewidziane jest do
precyzyjnych pomiaréw katéw poziomych oraz
katow pionowych, a takze do pomiaréw odlegtosci.

Przedstawione graficznie
komponenty

Numeracja przedstawionych graficznie
komponentow odnosi sie do rysunkow,
umieszczonych na stronie graficznej.

1 Sruba poziomujaca

2 Pulpit sterowniczy

3 Wyswietlacz

4 Sruba nastawcza do poziomej regulacji

doktadne;j

Sruba zaciskowa do poziomej regulacii
zgrubnej

6 Obiektyw
7 Celownik optyczny zgrubny

(4]

8 Pozioma 0$ obrotu (lunety)
9 Pion optyczny

10 Ptyta gtéwna

11 Przetgcznik do blokady spodarki

12 Libella rurkowa

13 Pokretto z gwintem

14 Uchwyt do noszenia

15 Wneka na baterie

16 Pierscien ogniskujgcy lunety

17 Okular

18 Sruba zaciskowa do regulacji zgrubnej w
pionie

19 Sruba nastawcza do regulacji doktadnej w
pionie

20 Wiacznik/wytacznik wyswietlacza

21 Libelka pudetkowa

22 Naktadka na wneke na baterie

23 Pokrywa wneki na baterie

24 Zaczep wneki na baterie

25 Spodarka

26 Korpus sruby

27 Okular optycznego pionu

28 Pierscien ogniskujacy optycznego pionu

29 Pokrywka $rub regulacyjnych

Osprzet

Trzpien ustawczy

Walizka

Pokrywka obiektywu

Zestaw narzedzi

Pokrowiec przeciwdeszczowy
Pion

Ostona przeciwstoneczna

Osprzet ukazany na rysunkach lub opisany w instrukcji
uzytkowania nie wchodzi w standardowy zakres
dostawy. Kompletny asortyment osprzetu mozna
znalez¢é w naszym katalogu osprzetu.
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Dane techniczne

Teodolit

Numer katalogowy
Teleskop

Luneta

— Dtugosc¢

- Otwor

— Powiekszenie lunety
Obraz

Pole widzenia
Rozdzielczo$¢

Najkrotsza celowa
Wspodtczynnik mnozenia
Wspotczynnik dodawania
Elektroniczny pomiar kata
Metoda

Doktadnos¢ wskazania
Doktadnos¢ pomiaru
Srednica

Oswietlenie

Kompensator (tylko dla DGT 2)
Zakres kompensaciji, pion
Rozdzielczo$¢

Doktadnos¢ kompensatora
Pion optyczny
Powiekszenie lunety

Pole widzenia

Ostros¢

Libelle

Libella rurkowa

Libelka pudetkowa

Zasieg

Napiecie

Baterie

Czas pracy

Temperatura pracy
Wymiary

Ciezar odpowiednio do EPTA-Procedure
01/2003

Stopien ochrony

DGT 10
F 034 K54 3NO

155 mm
45 mm
30 x

pionowy
1°30’°
3,5”
1,3m
100:1

0

inkrementalnie
5”/10” (3/5 mgon)
5” (1,5 mgon)

82 mm

Wyswietlacz + okular

3 x
50
0,5 m-nieskonczona

30”°/2 mm
8/2 mm

4-6 VDC

4 x 1,5 VLR6 (AA)
15h

-20...+50 °C

145 x 200 x 300 mm

4,4 kg
IP 54 (ochrona przed pytem
i rozbryzgami wody)

DGT 2
F 034 K54 3N1

155 mm
45 mm
30 x

pionowy
1°30°
3,5”
1,3m
100:1

0

inkrementalnie

5”/1” (1/0,5 mgon)
2" (0,5 mgon)

82 mm

Wyswietlacz + okular

+ 3min
1s
<t5s

3 X
50
0,5 m-nieskonczona

30”°/2 mm
8’/2 mm

4-6 VDC

4 x 1,5 VLR6 (AA)
15h

-20...+50 °C

145 x 200 x 300 mm

4,8 kg
IP 54 (ochrona przed pytem
i rozbryzgami wody)
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Montaz

Wkiadanie/wymiana baterii
(zob. rys. A1 A3)

Zaleca sie eksploatacje urzadzenia pomiarowego

przy uzyciu baterii alkaliczno-manganowych.

— Docisng¢ naktadke 22 i wyjg¢ pokrywke wneki
na baterie 23.

— Docisngc¢ zaczep 24 ku dotowi, tak, aby zwolni¢
zatrzask i otworzy¢ wneke na baterie 15.

— Wiozyc¢ baterie do wneki zgodnie ze
schematem.

— Nalezy wymienia¢ wszystkie baterie
réwnoczesnie. Stosowac tylko baterie,
pochodzace od tego samego producenta i o
jednakowej pojemnosci.

- Zamkna¢ wneke na baterie i docisngC zaczep
24 ku dotfowi, tak aby zaskoczyt w zatrzasku.

— Zamkna¢ wneke na baterie 23.

» Jezeli urzadzenie jest przez dtuzszy czas
nieuzywane, nalezy wyjac z niego baterie.
Moga one przy dtuzszym nieuzywaniu ulec
korozji i sie roztadowac.

Wskaznik stopnia natadowania akumulatora
— Baterie nalezy wymieni¢ natychmiast po
ukazaniu sie symbolu baterii.

RN

Montaz spodarki (zob. rys. B1-B2)

- Aby zamocowaé urzadzenie pomiarowe,
nalezy utozyc je w taki sposéb, aby korpus Srub
26 zaskoczyt we wgtebieniu spodarki.
Nastepnie nalezy przekrecic przetagcznik 11 o
180° w kierunku zgodnym z ruchem
wskazowek zegara, aby zablokowac urzgdzenie
pomiarowe.

— Aby wymontowac urzadzenie pomiarowe,
nalezy obrocic przetacznik 11 0 180° w
kierunku przeciwnym do ruchu wskazowek
zegara, a nastepnie zdjac urzadzenie.

Wskazoéwka: tylko dla DGT 2:
Dla DGT 2 dostepny jest jako opcjonalny osprzet
tréjndg z pionem laserowym.

Praca urzadzenia

Rozpoczecie uzytkowania
wyswietlacza

Wiaczanie wyswietlacza

— Aby wigczy¢ wyswietlacz, nalezy wcisngé
wigcznik/wytgcznik 20.
Na wyswietlaczu 3 zapalg sie na 2 sekundy
wszystkie symbole. (zob. rys. C1)
W nastepnej kolejnosci zapali sie wskaznik
~SER" i bedzie sie Swiecit tak dtugo, az do
obrécenia teleskopu poza punkt zerowy lub do
skonfigurowania wskaznika wyswietlacza.
(zob. rys. C2)

— Obroci¢ teleskop poza pionowy punkt zerowy.
Na wyswietlaczu ukazany jest wskaznik
standardowy. (zob. rys. C3)

Wytaczanie wyswietlacza
- Aby wytgczy¢ wyswietlacz, nalezy ponownie
wcisna¢ wigcznik/wytacznik 20.

» Przed przystgpieniem do transportu lub do
sktadowania urzadzenia, wyswietlacz nalezy
zawsze wylaczac.

Funkcje urzadzenia pomiarowego

Wskazania wyswietlacza

V 9 5 E 1) |‘| i El
HrL3882888

Wyswie | Funkcja
tlacz

Vv Wartosc¢ dla kata pionowego w % lub
gradach

wyswietlany jest ,SER", az do obrdcenia
teleskopu (po wigczeniu) poza punkt
zerowy.

HR |Koto poziome,
kierunek odczytu zgodny z ruchem
wskazéwek zegara

HL |Koto poziome,
kierunek odczytu przeciwny do ruchu
wskazéwek zegara

0 | Wskaznik natadowania baterii

G Wskaznik kata w gradach
% Wskaznik kata w %

2610A156 111 « 23.6.09

Polski | 123



Przyciski funkcyjne
- Wiaczy¢ wyswietlacz i weisnag¢ odpowiedni
przycisk w celu wybrania pozadanej opcji.

Przycisk

Zmiana/wskaznik

a°)
-
N
<
0,
7]
4

Funkcja

Przycisk dla kierunku odczytu kota
poziomego:

w kierunku zgodnym z ruchem
wskazoéwek zegara (,R") lub

w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazowek zegara (,L)

R/L

R/L

Zmiana etapow wskaznika kata:
wybor mozliwy w stopniach 5 lub 10”.

P 5 360

b 0 U

Przycisk do odczytu kota poziomego:
ustalanie lub udostepnianie aktualne;j
wartosci dla kota poziomego.

HOLD

niezmieniona mimo obracania
urzgdzenia pomiarowego, a wskaznik
kata miga.

Podczas ustalania wartos¢ pozostanie

Wskaznik kata poziomego i pionowego
zmieni¢ z 360° na 400 grady.

5 4360
b 0 U

Wiacznik/wytacznik podswietlenia
wyswietlacza i siatki celowniczej

Przycisk wskaznika kagta w gradach
(,G") lub %

<
-~

)
>

Przycisk dla punktu zerowego kofa
OSET

poziomego

poziomego: Zerowanie wskaznika kota

HOLD

Zmiana automatycznego czasu

wytaczania wyswietlacza:

0 Automatyczne wytgczanie
nieaktywne

10 Whyigczanie po 10 sek.

30 Wylgczanie po 30 sekundach.

Wiacznik/wytgcznik wyswietlacza 20

tylko dla DGT 2:

DGT 2 mozna stosowacé w potaczeniu z
elektronicznym urzgdzeniem do pomiaru
odlegtosci. Sterowac¢ nim mozna poprzez
dodatkowe (podwajne) zajecie klawiatury.

Konfiguracja urzadzenia pomiarowego

- Wiaczy¢ wyswietlacz.

,Wiaczanie wyswietlacza“ zob. str. 123.
Rownoczesnie wcisng€ przyciski R/L i V/%.
Na wyswietlaczu ukazany jest wskaznik
standardowy.

20 360
0 ol
Aby dokonac¢ zmian, nalezy wcisng¢ ponizej

opisane przyciski.
- Po wprowadzeniu pozgdanych zmian nalezy

ponownie rownoczesnie wcisng¢ przyciski R/L

i V/%.
Rozlegnie sie dtugi sygnat dzwiekowy, a na
wyswietlaczu ukazg sie wybrane ustawienia.

5 360
b 40 L
Zmiana punktow zerowych kofa kata
O1=N | pionowego:

ua Kat zenitalny

ub Kat pionowy

uc Kat pionowy (podniesienia)
(zob. rys. D)

Wiaczanie lub wytagczanie sygnatu
dzwiekowego, rozbrzmiewajgcego przy
0°, 90°, 180° i 270°.

5 360
P4 b 0 U
tylko dla DGT 2:
6 Aktywacja funkcji kompensatora
5 360
TILT
b 0 U

124 | Polski

2610A156 111 » 23.6.09




tylko dla DGT 2:
Wkiadanie kompensatora

Aby dokonywac¢ doktadnych pomiardéw kata,
czujnik pochylenia, znajdujacy sie w
kompensatorze musi bys aktywny. Dzieki niemu
dokonuje sie automatyczne wyréwnanie
pionowych odchylen urzgdzenia pomiarowego.

W wyniku niestabilnej pozycji urzadzenia
pomiarowego lub gdy urzadzenie pomiarowe
poddane jest dziataniu silnego wiatru, moze dojs¢
do niewiarygodnych wskazan kata pionowego. W
tym wypadku korzystniejsze jest wytgczenie
czujnika pochylenia.

— Aby ukazac wartos¢ kompensacji nalezy
réwnoczesnie wcisng¢ przyciski R/L i V/%.
Aby powréci¢ do wskazania standardowego
nalezy ponownie wcisna¢ réwnoczesnie
przyciski R/L i V/%.

Jezeli urzadzenie pomiarowe znajduje sie poza
zakresem kompensacji, na wyswietlaczu ukazuje
sie nastepujgce wskazanie:

V - o
TILT ,,
HRL

minlninlnl
(NI,

— Urzadzenie pomiarowe nalezy ponownie

ustawic.

,Ustawianie i regulacja urzadzenia
pomiarowego” zob. str. 125.

Ustawienie urzadzenia pomiarowego

» Urzadzenie pomiarowe nalezy chroni¢ przed
wilgocia i bezposrednim napromieniowa-
niem stonecznym.

» Narzedzie nalezy chroni¢ przed ekstremalnie
wysokimi lub niskimi temperaturami, a takze
przed wahaniami temperatury. Nie nalezy go
na przyktad pozostawia¢ na dtuzszy okres
czasu w samochodzie. W przypadku, gdy
urzadzenie pomiarowe poddane byto wiekszym
wahaniom temperatury, nalezy przed uzyciem
odczekac, az powrdci ono do normalnej
temperatury. Ekstremalnie wysokie lub niskie
temperatury, a takze silne wahania temperatury
moga mie¢ negatywny wptyw na precyzje
pomiaru.

» Nalezy unikaé silnych uderzen i nie dopusz-
czaé do upadku urzadzenia pomiarowego. W
przypadku silnego oddziatywania zewnetrznego
na urzgdzenie pomiarowe, nalezy przed dalszg
pracg przeprowadzi¢ kontrole doktadnosci
(zob. ,Kontrola doktadnosci pomiaru
urzgdzenia“, str. 126).

Ustawianie i regulacja urzadzenia
pomiarowego

Aby zagwarantowac optymalng prace z
urzgdzeniem, urzadzenie pomiarowe nalezy
zamocowac na statywie i doktadnie wyjustowac.

- Statyw nalezy ustawic¢ w stabilnej pozycji ponad
punktem pomiarowym.

- Zamontowac urzadzenie pomiarowe na
statywie.

— Przekreci¢ sruby poziomujace 1 (A, B, C) tak,
aby pecherzyk libelli pudetkowej 21 znajdowat
sie doktadnie posrodku. (zob. rys. E1-E2)

— Aby jeszcze precyzyjniej ustawi¢ urzadzenie
pomiarowe, nalezy je obracac¢ tak dtugo, az
podstawa 10 znajdzie sie w ukazanej na
rysunku pozycji. (zob. rys. E3)

Przekrecic sruby poziomujgce 1 (A, B, C) tak,
aby pecherzyk libelli rurkowej 12 znajdowat sie
doktadnie posrodku. (zob. rys. E4)

- Wyregulowac urzadzenie pomiarowe za
pomocg pionu optycznego 9.
W tym celu nalezy wyostrzy¢ widocznosc siatki
celowniczej za pomocg okularu optycznego
pionu 27.
Wyostrzy¢ widocznos¢ wybranego punktu
pomiarowego na ziemi za pomocg pierscienia
ogniskujgcego optycznego pionu 28.
Lekko otworzy¢ Srube mocujacag X statywu i
przesung¢ urzgdzenie pomiarowe na tyle, by
punkt pomiarowy na ziemi znajdowat sie
posrodku optycznego pionu.
Ponownie dokreci¢ $rube mocujaca.
(zob. rys. E5-E7)

— Powtérzyc¢ kroki 3 i 4.

Ogniskowanie okularu

— Namierzy¢ okular 17 na jasng powierzchnig i tak
go ustawic, by siatka celownicza byta dobrze
(ostro) widoczna.

Aby podczas ustawienia unikng¢ zjawiska
paralaksy, nalezy zastosowac sie do ponizszych
wskazowek:

— Podczas ustawiania nakierowywac teleskop na
jeden cel.

- Siatka celownicza i znacznik celu nie moga sie
przesung¢, nawet gdy osoba obstugujaca
urzgdzenie odwraca wzrok.

Wskazowka: Zjawiska paralaksy nalezy
bezwzglednie unikac, gdyz uniemozliwia ono
doktadne pomiary.

W razie potrzeby (wystgpienia zjawiska paralaksy)
nalezy powtorzyc¢ regulacje.
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Nakierowanie na cel
Poziom

— Ustawianie zgrubne.
Zwolni¢ srube zaciskowg 5 i nakierowac
celownik 7 na cel.
Nalezy zachowac odstep miedzy okiem a
celownikiem.
Ponownie zamocowac Srube zaciskowg 5.

— Ustawianie precyzyjne.
Popatrze¢ na cel przez okular 17, a nastepnie
zogniskowac go za pomocg sruby 4.

Pion
Nakierowywanie na cel w pionie nalezy

przeprowadzac¢ analogicznie, postugujac sie srubg
zaciskowg 18 i nastawczg 19.

Przeprowadzanie pomiarow

Pomiar katéw poziomych (zob. rys. F)

- Wiaczy¢ wyswietlacz.

,Wiaczanie wyswietlacza“ zob. str. 123.

— Ustawi¢ urzadzenie pomiarowe ponad punktem
pomiarowym A. ,Ustawianie i regulacja
urzgdzenia pomiarowego" zob. str. 125.

— Wocisngc¢ przycisk OSET, aby wyzerowac
wskaznik kota poziomego.

— Nakierowac teleskop na punkt B.

Kat pomiedzy punktami A i B zostanie ukazany
na wyswietlaczu:

»HR" Kierunek odczytu zgodny z ruchem
wskazowek zegara

»HL" Kierunek odczytu odwrotny do ruchu
wskazéwek zegara.

Wstepne ustawianie katéw pionowych

— Urzadzenie pomiarowe tak obrécic, aby
pozadany kat zostat wyswietlony na
wyswietlaczu ,HR* lub ,HL", np. HR 60°00°00”

— Wcisng¢ przycisk HOLD.

Wskazanie wyswietlacza miga.

- W nastepnej kolejnosci nakierowac urzadzenie
pomiarowe na punkt docelowy i ponownie
wcisnac¢ przycisk HOLD.

Wskazanie wyswietlacza przestaje migac.
Ustawiony kat poziomy (np. HR 60°00°00"’)
odpowiada punktowi wyjsciowemu dla
nastepnego pomiaru.

Pomiar katéw pionowych (zob. rys. G)

- Wybrac¢ pozadane ustawienie kota kata
pionowego. (,Konfiguracja urzgdzenia
pomiarowego” zob. str. 124)

— Nakierowac teleskop na punkt docelowy.
Pionowy kat zostanie ukazany na wyswietlaczu
koto symbolu V.

Ustalanie zawartego kata nachylenia:

- W razie potrzeby ustalenia kata zawartego,
nalezy ustawi¢ teleskop wg pierwszego punktu
docelowego, a nastepnie zanotowac¢ ukazang
wartos¢ kata pionowego.

— Nastepnie nalezy nakierowac teleskop na drugi
punkt docelowy i odjgé ukazang wartos¢ kata
pionowego od wartosci pierwszego punktu
docelowego.

Naciskajac przycisk V/% mozna wyswietlac¢
wartos¢ nachylenia w % lub w gradach.

Pomiar odlegtosci (zob. rys. H1-H3)

Pomiaru odlegtosci mozna dokona¢ symetrycznie
do siatki celowniczej okularu pomocg kresek
odlegtosciowych.

— Ustawi¢ urzadzenie pomiarowe ponad punktem
pomiarowym A.

— Odczytac dtugosc¢ | za pomoca siatki
celowniczej i faty niwelacyjnej w punkcie B.

— Obliczy¢ roznice L stosujgc nastepujaca
formute:
L=100xI

Kontrola doktadnos$ci pomiaru
urzadzenia (zob. rys. 11-12)

Oprocz czynnikow zewnetrznych takze i czynniki
specyficzne dla danego urzadzenia (np. upadki lub
silne uderzenia) moga by¢ przyczynag zaktécen

w pomiarach. Dlatego za kazdym razem przed
przystgpieniem do pracy nalezy skontrolowac
doktadnosc¢ urzgdzenia pomiarowego.

- Ustawi¢ dwie jednakowe taty niwelacyjne w
odlegtosci 60 m od siebie na mozliwie ptaskiej
(réwnej) powierzchni i zaznaczy¢ punkty A i B.

— Ustawi¢ urzadzenie pomiarowe posrodku
pomiedzy tatami niwelacyjnymi.,Ustawianie i
regulacja urzadzenia pomiarowego"“ zob.
str. 125.

- Wiaczy€ wyswietlacz i ustali¢ wartosci punktow
AiB.

— W nastepnej kolejnosci nalezy umiesci¢
urzadzenie pomiarowe w przedtuzeniu linii
taczacej punkty A-B, ponownie je ustawic i
ponownie ustali¢ wartosci punktéw A i B.

Réznice ustalonych wartosci muszg by¢
jednakowe: (A-A’) = (B-B’)

Jako niepewnos$¢ nalezy poda¢ warto$¢ 60 m.
Jezeli roznice roznia sie od siebie, urzadzenie
pomiarowe nalezy skalibrowag.

Wskazowka: Kalibracji urzagdzenia pomiarowego
nalezy dokona¢ w punkcie zakupu urzgdzenia lub

w autoryzowanym punkcie serwisowym
elektronarzedzi firmy Bosch.
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Kontrola i ustawianie urzadzenia
pomiarowego

Kolejnosé czynnosci podczas kontroli

Wskazoéwka: Aby urzgdzenie pomiarowe
wtasciwie ustawi nalezy zachowac ponizszg
kolejnosc:

1. Kontrola i ustawianie libelli rurkowej

(zob. str. 127)

2. Kontrola i ustawianie libelli pudetkowej
(zob. str. 127)

3. Kontrola i ustawianie optycznego pionu
(zob. str. 127)

— Przed rozpoczeciem kontroli urzgdzenie
pomiarowe nalezy ustawi¢ na rwnym podtozu.
,Ustawianie i regulacja urzadzenia
pomiarowego“ zob. str. 125.

— Skontrolowac nalezy wszystkie ustawienia i w
razie potrzeby skorygowac.

— Kontroli urzadzenia pomiarowego nalezy
zawsze dokonywac dwa razy.

Kontrola i ustawianie libelli rurkowej

Kontrola:

— Libelle rurkowa nalezy umiesci¢ w pozycji
réwnolegtej do srub poziomujgcych A i B.(zob.
rys. J1)

— Pecherzyk powietrza nalezy umiesci¢ doktadnie
w srodku, przekrecajgc sruby poziomujgce A i
B.

— Obroci¢ urzadzenie pomiarowe o 90° i
wyposrodkowac pecherzyk libelli za pomoca
Sruby poziomujacej C.(zob. rys. J2)

— Obrdci¢ urzadzenie pomiarowe tak, aby
znalazto sie ono w pozycji wyjsciowe;.

— W razie potrzeby nalezy ponownie
wyposrodkowac pecherzyk libelli.

— Obroéci¢ urzadzenie pomiarowe o 180°.

Jezeli ustawienie zostato prawidtowo
przeprowadzone, pecherzyk powinien w tym
momencie znalez¢ sie doktadnie posrodku libelki
rurkowe;j.

Ustawianie:

— Przekreci¢ srube S, stosujac zataczony w
dostawie trzpien ustawczy 30 tak, aby
pecherzyk libelli znalazt sie w potowie drogi (1/2
t) pomiedzy punktem wyjsciowym a Srodkiem.
(zob. rys. J3)

— Obréci¢ urzadzenie pomiarowe o 180° tak, aby
znalazto sie ono w pozycji wyjsciowej i
powtorzy¢ kontrole.

Kontrola i ustawianie libelli pudetkowej

Kontrola:

Jezeli ustawienie libelli rurkowej zostato
prawidtowo przeprowadzone, libella pudetkowa
powinna by¢ wyposrodkowana.

Ustawianie: (zob. rys. K1-K2)

Wskazoéwka: Nalezy zwracac¢ uwage, aby nie
przekreci¢ srub nastawczych (S1-3).

- Zwolni¢ jedng ze $rub nastawczych za pomocg
trzpienia 30 o ¢wier¢ obrotu, a jedng z innych
Srub ustawczych dokreci¢ o éwier¢ obrotu.

- Powtarzac te czynnosci tak dtugo, az pecherzyk
libelli znajdzie sie doktadnie posrodku.

Przyktad zobrazowany na rysunku ukazuje sposéb,
w jaki libella sie porusza, gdy sruba S2 jest
zwalniana, a sruba S1 dociggana.

Kontrola i ustawianie optycznego pionu

Ta funkcja ma na celu zréwnanie widocznej linii
optycznego pionu z pionowa osia.

Kontrola:

— Nakierowac optyczny pion 9 na punkt
pomiarowy, znajdujacy sie na podtodze.
W tym celu nalezy albo przestawic¢ sruby
poziomujgce 1 albo zwolni¢ srube mocujaca X
statywu i przesuwac urzgdzenie pomiarowe o
tyle, by pion optyczny znajdowat sie doktadnie
ponad punktem pomiarowym.

— Obroéci¢ urzadzenie pomiarowe o 180°.

Jezeli ustawienie zostato prawidtowo
przeprowadzone, optyczny pion powinien
znajdowac sie ponad punktem pomiarowym.

Ustawianie:

Ta funkcja ma na celu zrownanie widocznej linii
optycznego pionu z pionowg osig urzadzenia
pomiarowego.

— Przekreci¢ pokrywe 29 w kierunku przeciwnym
do ruchu wskazowek zegara i zdjac ja.
(zob. rys. L1)

— Odkreci¢ jedng z 4 srub (O 1-4) za pomocg
trzpienia 30 o ¢wier¢ obrotu, a jedng z innych
srub nastawczych dokreci¢ o ¢wier¢ obrotu.

- Powtarzac to ustawienie tyle razy, az punkt
pomiarowy znajdzie sie w pét drogi (1/2 t)
pomiedzy punktem wyjsciowym a siatka
celownicza.

Za pomocg przyktadu ukazana jest zmiana
ustawien, gdy sruba O3 jest zwalniana, a Sruba
04 dociggana. (zob. rys. L2)

— Powtarzac¢ kontrole i ustawianie tak dtugo, az
nie bedzie zadnego odchylenia pomiedzy
punktem pomiarowym i siatkg celowniczg -
nawet w przypadku obracania urzgdzenia
pomiarowego w 0si pionowe;.
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Ustalanie pionowej pozyciji zerowej

Czynnosci robocze Wskazania

wyswietlacza

— Ustawi¢ urzadzenie pomiarowe na rownym podtozu. ,Ustawianie i regulacja
urzadzenia pomiarowego“ zob. str. 125.

— Wecisna¢ i przytrzymac w tej pozycji przycisk V/%, a nastepnie dodatkowo ( - -
wcisna¢ wigcznik/wytgcznik 20. v O SEi
Wyswietlacz ukazuje tryb justowania kgta pionowego. Hr 1

— Obrécic teleskop poza pionowy punkt zerowy. . ;

V. 351028
He SEM--Ta

— Nakierowac teleskop punkt znajdujacy sie na tej samej wysokosci, co urzgdzenie |( vAa
pomiarowe (maksymalne odchylenie 10'). v 851020

- Wcisnag¢ przycisk V/%. HR SET--2ha
Dane pierwszego pomiaru zostang zapamietane. )

— Obrdcic teleskop o 180° i nakierowac¢ go ponownie na ten sam punkt. ( Iy

— Wecisng¢ przycisk V/%. V b ‘" 'ELH_
Dane drugiego pomiaru zostang zapamietane, pionowy punkt zerowy nanowo |[[Hr 1800000,
ustalony. -

- Wecisng¢ dowolny przycisk.

Rozlegnie sie sygnat, a urzagdzenie pomiarowe wroci do normalnego trybu pomiarowego.

Usuwanie usterek

W tabeli ukazane zostaty mozliwe btedy i ich mozliwe przyczyny. Nalezy wcisng¢ podany przycisk, aby

usunac usterke.

Wskazania Przyczyna

wyswietlacza

Usuwanie btedu

EO1 Urzadzenie pomiarowe zostato podczas pomiaru kata w poziomie

zbyt szybko obrdcone.

OSET

EO02 Teleskop zostat podczas pomiaru kata w pionie zbyt szybko

obrécony.

EO3 Wystgpit btgd podczas pomiaru pionowego kata.
Jezeli btad o usterce powtérzy sie po zresetowaniu urzgdzenia,
prosimy o kontakt z autoryzowanym serwisem elektronarzedzi

firmy Bosch.

2X

EO4 Wystapit btad podczas pomiaru poziomego kata.
Jezeli btad o usterce powtdrzy sie po zresetowaniu urzadzenia,
prosimy o kontakt z autoryzowanym serwisem elektronarzedzi

firmy Bosch.

2X

EO06 Wystgpit btad podczas ustalania pionowego punktu zerowego.
Prosimy zwréci¢ sie do autoryzowanego punktu serwisowego

elektronarzedzi firmy Bosch.
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Konserwacja i serwis

Konserwacja i czyszczenie

Narzedzie pomiarowe nalezy utrzymywac
w czystosci.

Nie wolno zanurzac urzadzenia pomiarowego
w wodzie ani innych cieczach.

Zanieczyszczenia nalezy usuwac za pomoca wil-
gotnej, miekkiej Sciereczki. Nie uzywac zadnych
Srodkow czyszczgcych ani zawierajacych
rozpuszczalnik.

Nalezy zwroci¢ uwage, aby nie zadrapac soczewki
podczas czyszczenia. Nalezy uzywaé miekkiego
pedzla lub miekkiej szmatki.

Jesli urzadzenie pomiarowe, mimo starannych
metod produkciji i kontroli ulegtoby awarii, naprawe
powinien przeprowadzi¢ autoryzowany serwis
elektronarzedzi firmy Bosch. Nie wolno samemu
otwierac urzgdzenia pomiarowego.

Transport

» Przed przystapieniem do transportu lub do
sktadowania urzadzenia, wyswietlacz nalezy
zawsze wyltaczad.

Aby chroni¢ urzgdzenie pomiarowe nalezy
transportowac je wytgcznie w oryginalnej walizce.

W razie mozliwos$ci nalezy unika¢ przenoszenia
urzadzenia pomiarowego zamontowanego na
statywie.

Jezeli miatoby sie to okazac konieczne, nalezy
urzadzenie trzyma¢ w mozliwie pionowej pozycji.
Nalezy je nies¢ przed sobg i nigdy nie umieszczaé
go W pozycji poziomej na ramieniu.

Obstuga klienta oraz doradztwo
techniczne

Polska

Robert Bosch Sp. z o.0.

Serwis Elektronarzedzi

Ul. Szyszkowa 35/37

02-285 Warszawa

Tel.: +48 (022) 715 44 60

Faks: +48 (022) 715 44 41

E-Mail: bsc@pl.bosch.com

Infolinia Dziatu Elektronarzedzi: +48 (801) 100 900
(w cenie potaczenia lokalnego)

E-Mail: elektronarzedzia.info@pl.bosch.com
www.bosch.pl

Usuwanie odpadow

Urzadzenia pomiarowe, osprzet i opakowanie
powinny zostac¢ dostarczone do utylizacji zgodnie
z przepisami ochrony $rodowiska.

Tylko dla panstw nalezacych do UE:

Nie nalezy wyrzucac urzgdzen po-
N miarowych do odpadéw domowych!
Zgodnie z europejska wytyczng
2002/96/WE dotyczacg zuzytego
/ sprzetu elektrotechnicznego

i elektronicznego i jej stosowania
w prawie krajowym, wyeliminowane niezdatne do
uzycia urzgdzenia pomiarowe nalezy zbierac
osobno i podda¢ wtornej przerdobce zgodnie
z zasadami ochrony srodowiska.

Akumulatory/Baterie:

Akumulatoréw/baterii nie nalezy wyrzuca¢ do
odpadéw domowych, nie wolno ich wrzuca¢ do
ognia lub do wody. Akumulatory/baterie nalezy
zbiera¢, oddac¢ do ponownej przerébki lub usungc
w sposob zgodny z zasadami ochrony srodowiska.

Tylko dla panistw nalezacych do UE:

Zgodnie z europejska wytyczng 91/157/EWG usz-
kodzone lub zuzyte akumulatory/baterie muszg
zosta¢ poddane utylizaciji.

Zastrzega sie prawo dokonywania zmian.
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Robert Bosch GmbH

Power Tools Division

70745 Leinfelden-Echterdingen
Germany

www.bosch-pt.com
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